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BENUTZERHANDBUCH Elektronischer Motor Zylinder

1. Kabelfiihrung

1.1 Kabelfihrung in der Holztur

Die Fuhrung des Motoranschlusskabels EVKA
kann grundsatzlich auf verschiedene Weise
erfolgen. Fir die Realisierung in der Holztlr
kann eine der L6sungsmoglichkeiten wie in
Abbildung 1 bis Abbildung 3 dargestellt,
herangezogen werden.

Die Schlosstasche muss in den, in Abbildung 1
bis Abbildung 3, gekennzeichneten Bereichen
entsprechend erweitert werden, um das Kabel
am Schloss vorbei zum Auslasspunkt zu fuhren.
In jedem Fall sind Kanten und Engstellen zu
vermeiden, um Beschadigungen und
Quetschungen des Kabels zu verhindern.

Der Bohrungsdurchmesser bei den Kabel-
durchfuihrungen sollte 10mm betragen.

W/ -~ @ \/

Abbildung 1 Abbildung 2 Abbildung 3
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I / Qé
1.2 Kabelfiihrung in Rohrrahmen- und
Stahltiiren

Bei diesen Turtypen sind die Kabelfihrungs-
mdglichkeiten so vielféltig, dass hier nur ein Teil
der Lésungsvarianten gezeigt werden kann.

Es sollte auch mit dem Turlieferanten, der
Feuerwehr etc. Rucksprache gehalten werden,
um die urspriingliche Funktion der Tur nicht zu
beeintrachtigen.

Abbildung 4 zeigt eine Lésung fur eine Rohr-
rahmentur.

i — i Abbildung 5 zeigt eine Kabelftihrung auf dem
Tarblatt, die einfach auszufthren ist und
besonders bei feuerhemmenden bzw. feuer-

Abbildung 4 Abbildung 5 besténdigen Turen (FH/FB- Tlaren) geeignet
Rohrrahmentur Stahltur ist, da hier nachtraglich kein Kabel im Turblatt
verlegt werden darf.
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% 2. Kabeliibergang offen OEM-EAKO

Der offene Kabelliibergang muss so montiert
werden, dass bei vollstandig gedtffneter Tur
keine Spannungen des Schlauches auftreten.

@ Das Kabel muss dabei nach mindestens einer

> Seite frei beweglich sein, um die Turbewegung
: mitmachen zu kénnen.

Abbildung 7 Andernfalls droht bei haufiger Turbewegung

x ein Kabelbruch !
N &

Abbildung 6
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BENUTZERHANDBUCH Elektronischer Motor Zylinder

3. Motoranschlusskabel EVKA

Das EMZY Motoranschlusskabel 10m
EVKA verbindet die Motorknaufeinheit

mit der EMZY Mikrosteuerung MCU MI.

Bei der Installation ist unbedingt auf
eine quetschfreie Kabelverlegung zu
achten.

Speziell im Bereich der Schlosstasche
ist fur gentigend Freiraum zu sorgen.
Siehe Abbildung 8.

Abbildung 8
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Abbildung 9
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4. Turkontakt

=
_ Uber diesen Eingang erkennt die Steuerung,

ob die Tur geschlossen ist.

a (Statisch = Schalterfunktion)
Kontakt geschlossen = Tlre geschlossen

Bei der Montage muss unbedingt darauf
geachtet werden, dass eine kleine Offnung
der Tur bereits erkannt werden kann.

Der Turkontakt muss daher moglichst gegen-
Uberliegend zu den Bandern auf der oberen
Abbildung 10 ) Seite des Tirblattes montiert werden. Siehe
TURKONTAKT Abbildung 10. Dies ist fur die Detektion des
korrekten Turzustandes wichtig.
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Abbildung 11

o] o o ]

—E—1—N—N--N——-1]

Seite 6



BENUTZERHANDBUCH Elektronischer Motor Zylinder

C) ®
p b

=—|

®Q’J
D

5.Riegelkontakt

Uber diesen Eingang erkennt die Steuerung
bei voll ausgefahrenem Riegel ( in der letzten
Tour), ob ein im Schliel3blech montierter
Riegelkontakt betatigt wird.

(Statisch = Schalterfunktion)
Riegel voll ausgefahren = Riegelkontakt geschlossen

Dieser Riegelkontakt ist standardmallig nicht
vorgesehen und wird nur bei Schléssern mit
Panikfunktion bendtigt.

RIEGELKONTAKT __~—

Abbildung 12
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Der Riegelkontakt muss so justiert
sein, dass er in der letzten Tour vor
der voll ausgefahrenen Stellung
des Riegels anspricht !

Die genauen Montageanweisungen
entnehmen sie bitte der dem
Riegelkontakt beiliegenden
Beschreibung.

Abbildung 13 Seite 7
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6.Betriebsartschalter

Uber diesen Eingang erkennt die Steuerung, ob
nach dem Aufsperren (Riegel eingefahren) das
automatische Verriegeln nach dem Schlie3en der
Tar erfolgen soll oder nicht (Tag/Nachtschaltung).

(Statisch = Schalterfunktion)

Kontakt geschlossen = Tagbetrieb

(Tar bleibt trotz geschlossenem Turkontakt ent-
riegelt)

Kontakt offen = Nachtbetrieb

(Tar wird immer verriegelt)

Achtung!

Wird bei der Inbetriebnahme die Funktion
“Intelligenter Knauftaster*” aktiviert, so wird die
Stellung des Betriebsartschalters ignoriert. Die
Umschaltung zwischen Tag- / Nachtbetrieb erfolgt
dann Uber den Knauftaster.

* Eine ausfuhrliche Beschreibung der Funktion
“Intelligenter Knauftaster” entnehmen sie bitte dem
Kapitel Inbetriebnahme.

7.Turtaster

Uber diesen Eingang erkennt die Steuerung, ob
die Tur entriegelt werden soll.

(Impuls = Impulsfunktion)
Kontakt schliet = Aufsperrbefehl

* Maximale Leitungsldnge 10m
Seite 8
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8.Turoffner

Nur wenn “Kein Wechselbetrieb” gewahlt wurde, wird dieser Ausgang aktiviert, sobald die
Steuerung den Befehl zum Aufsperren bekommen und der Motorzylinder die unversperrte
Nulllage erreicht hat. Es zieht ein Relais zum Aktivieren eines elektromagnetischen Tur-
6ffners an. Die Anzugszeit des Relais ist Uber Software zwischen 1 - 10 Sekunden bzw.
unendlich frei einstellbar. (Der Standardwert ist 3 Sekunden).

ACHTUNG: Der Ausgang “Turé6ffner” kann als Sonderfunktion Gber die Parametriersoftware

einem der Steuerausgénge zugeordnet werden. Das Relais schaltet dann im Sinne des
logischen Zustandes des jeweiligen zugeordneten Steuereinganges oder signalisiert den
ordnungsgemalen Sperrzustand. Eine genaue Beschreibung dieser Funktion entnehmen

sie bitte dem Kapitel Inbetriebnahme.
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Abbildung16

Bei der Auswahl des
Tiroffners bitte die
maximale Schalt-
leistung des Relais
(30V/1A) der EMZY
MIKROSTEUERUNG
beriicksichtigen .
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Netzteil 2
e Fir Turoffner mit einer
Turoffner
Stromaufnahme von

>300mA ist dieses
zusatzliche Netzteil
unbedingt erforderlich !

cE ngnng&’ggg‘#g‘g-_;g&\ *2 12V Standardtiir6ffner mit einer Stromaufnahme von
maximal 300mA, kénnen gemeinsam mit der EMZY
Mikrosteuerung, am EMZY Mikro Netzteil E.ZU.WL.V1
betrieben werden.

E.ZU.WL.NT.V1

230V ~
50Hz

11

230V ~ 50Hz

Abbildung 17
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BENUTZERHANDBUCH Elektronischer Motor Zylinder

@ 9. Einbau der Motorknaufeinheit

9.1 Beschlagvorbereitung

i Bei Beschlagen, die keine sichtbare Verschraubung
' @ auf der Innenseite haben, ist die Zylinderaus-
nehmung, wie in Abbildung 18 dargestellt, im
@© unteren Bereich so weit auszunehmen, dass
Abbildung 18 genugend Raum fir das Motoranschlusskabel
vorhanden ist.

®f®)
®f®)

9.2 Anpassen der Motorknaufeinheit an den
% Beschlag

Der Spalt zwischen Innenschild und Motorknauf-
einheit kann mittels der beiliegenden Distanz-
scheiben ausgefillt werden. Dadurch wird ein
nahtloser Ubergang von der Motorknaufeinheit
zum Beschlag erreicht.

—
=

=
=

Zur Ermittlung der bendtigten Anzahl der
Distanzscheiben die Motorknaufeinheit in das
Einstemmschloss einschieben und je nach
Spaltdicke Distanzscheiben anbringen.

i
@ T

(@ @

Abbildung 19 Abbildung 20 Seite 10
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Abbildung 21

Abbildung 22

Das Anschlusskabel besitzt
eine Verdrehsicherung und
ist daher gegen unbeab-
sichtigtes Verpolen geschutzt.
Siehe Abbildung 22.

Achtung:

9.3 Einsetzen der Motorknaufeinheit
9.3.1 Beschldage mit sichtbarer Verschraubung

Die Motorknaufeinheit in das Innenschild des
Beschlages stecken.

Verbinden der Motorknaufeinheit mit dem
Motoranschlusskabel EVKA.

Vorsichtiges Einstecken der Motorknaufeinheit
in das Einstemmschloss.

(Vorsicht bei der Kabelfiihrung !!!)
Befestigen der Motorknaufeinheit und des
Beschlages.

9.3.2 Beschldge ohne sichtbare Verschraubung

Befestigen des Beschlages.

Die Motorknaufeinheit halb in das Einstemm-
schloss schieben.

Verbinden der Motorknaufeinheit mit dem
Motoranschlusskabel EVKA.

Vorsichtiges Einstecken der Motorknaufeinheit
in das Einstemmschloss.

(Vorsicht bei der Kabelfiihrung !!!)
Befestigen der Motorknaufeinheit.

Es ist unbedingt auf eine ausreichende Leichtgdngigkeit

des Einstemmschlosses und eine entsprechende

Schmierung bewegter Teile zu achten.

Der EMZY muss fiir einen erfolgreichen Lernvorgang mindestens

ca. 45 Grad liber seine 0-Lage (Schliisselabzugstellung) in beide
Richtungen hinwegdrehen kénnen.Es gibt jedoch Einstemm-
schlosser, welche das nicht zulassen. Seite 11
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Abbildung 23

10. Montage der Steuerung MCU Mi

Die Motorzylindersteuerung MCU MI kann in
einer normalen Standardunterputzdose mit
einem Mindestdurchmesser von 60 mm
montiert werden.

Die Abdeckung der Unterputzdose kann mittels
einer handelsiblichen Blindabdeckung erfolgen.
(Diese Blindabdeckungen sind fir diverse
Schalterprogramme verschiedener Hersteller
erhaltlich.)

Sollte die Unterputzdose mit einer einfachen
Standardabdeckung verschlossen werden,

kann es notwendig sein, die Befestigungslaschen
der Steuerung an den daflr vorgesehenen Soll-
bruchstellen abzubrechen. (Siehe Abbildung 23)

Die fur die Steuerung notwendigen elektrischen
Anschlisse entnehmen sie bitte den Kapiteln
3 -8 und 12 in diesem Handbuch.

Das Gehause ist nur fir eine Montage im Innen-
bereich ausgelegt.

Sollte die Motorzylindersteuerung im Aul3enbereich
montiert werden, so ist sie in ein entsprechendes
Ubergehé&use einzubauen.

Seite 12
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11. Montage des Netzteils E.ZU.WL.NT.V1

Das Netzteil fur die Motorzylindersteuerung
kann in einer normalen Standardsteckdose
angesteckt werden.

MCU MI

TYPE: EMZY

S/N:
CE NENNSPANNUNG: 12V =
NENNSTROM: 0.2 -1.2 A

TUR
KONTAKT © El
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=
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No o]
+
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WIENERBERGSTR. 59 - 65
A1120 WIEN

schwarz

E.ZU.WL.NT.V1

weil}

i

230V ~ 50Hz

Bei der Montage der Spannungs-
versorgung ist unbedingt darauf
zu achten, dass nur entsprechend
geschultes bzw. befugtes

Personal die netzseitige Installation
vornimmt !

Seite 13
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MZT 35i

—

Bei der Auswahl des Tiiréffners bitte
die maximale Schaltleistung des
Relais der EMZY MIKROSTEUERUNG
beriicksichtigen ( 30V / 1A).

*1 Maximale Leitungslinge 10m

weil

braun

griin

EVKA gelb

BETRIEBSART _—~ *1
TURTASTER - 1
RIEGELKONTAKT _~— *1
TURKONTAKT - *1
MCU MI
TYPE: EMZY
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Taster M REED "
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oc-ouT 13 MOT-B
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a|coM14 MOT-A
—1m
Clne 15 POWER
3 GND GND
NO 16 vce sehwarz
EVVA WERK GES.M.B.H & COKG weil
WIENERBERGSTR. 59 - 65
A1120 WIEN +12V
*2
—T 1
Y *2
N
GND vcc
NETZTEIL
TUROFFNER
Fir Turoffner mit einer

Stromaufnahme von
>300mA ist dieses
zusatzliche Netzteil
unbedingt erforderlich !

230V ~ 50Hz

*2 12V Standardtiiroffner mit einer Stromaufnahme von
maximal 300mA kénnen gemeinsam mit der EMZY
Mikrosteuerung am EMZY Mikro Netzteil E.ZU.WL.NT.V1
betrieben werden.

E.ZU.WL.NT.V1

230V ~ 50Hz

Abbildung 26
Gesamtanschlussplan

12.Anschlussbeispiele

Auf den folgenden Seiten
finden sie einige Beispiele

fur Anwendungsfalle des
Elektronischen Motorzylinders.

Seite 14
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¥

Abbildung 27

Beispiel 1

12.1 Einflligelige Tiir

oO~NOO O~ WN -~

9

Steuerung MCU M

Netzteil E.ZU.WL.NT.V1

EMZY Motorknaufeinheit MZT 35i
Tldrkontakt + Magnet
Kabellbergang offen
Motoranschlusskabel EVKA 10m
Kabel 4*0,6 flexibel, geschirmt
Externer TUrtaster (optional an
der Innenseite )

Kabel 2*0,6 flexibel, geschirmt

10 Netzanschluss 230V AC

Seite 15
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12.2 Anschlussplan fiir Beispiel1

A1120 WIEN

G
EVVA WERK GES.M.B.H & COKG
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*1 Maximale Leitungslinge 10m

+12V
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MCU M
TYPE: EMZY
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onrart ©|(] i ® GND
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rontarto|L|| | gelb
TUR - D H
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sETRIEBSS(]| [
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oc-out B A -
weill
x|comz|CT| |8
A= GND
L |5Ne & |} i ———__ Schwarz
“Ino LI |#

weil

EVKA

MZT 35i
ag 3|T
E.ZU.WL.NT.V1

i

230V ~ 50Hz

Abbildung 28

Seite 16



BENUTZERHANDBUCH Elektronischer Motor Zylinder

[ =""1
9 o
—
©
—
o= -
N

=

Abbildung 29

12.3 Beispiel 2

Einflligelige Tiir mit Riegelkontakt

O~NOO O WN -

9

Steuerung MCU Ml

Netzteil E.ZU.WL.NT.V1

EMZY Motorknaufeinheit MZT 35i
Turkontakt + Magnet
KabelUbergang offen
Motoranschlusskabel EVKA 10m
Kabel 4*0,6 flexibel, geschirmt
Externer Tlrtaster (optional an
der Innenseite )

Kabel 2*0,6 flexibel, geschirmt

10 Netzanschluss 230V AC
11 Riegelkontakt

Seite 17
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12.4 Anschlussplan fiir Beispiel 2

*1 Maximale Leitungsliange 10m

MZT 35i

GIELD
uneiq
unib
qeb

(2]
EVVA WERK GES.M.B.H & COKG
WIENERBERGSTR. 59 - 65
A1120 WIEN

+12V

weil

EVKA

J |

TURTASTER __~ *1
RIEGELKONTAKT _— *1
TURKONTAKT _— *1
MCU Mi
TYPE: EMZY
S/N:
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BETRIEBS,-Q\ D H
ART = braun
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E.ZU.WL.NT.V1

i

230V ~ 50Hz

Abbildung 30
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Abbildung 31

12.5 Beispiel 3

Zweifliigelige Tir mit Riegelkontakt
und Tiréffner

oO~NO O~ WN -~

9

Steuerung MCU Ml

Netzteil E.ZU.WL.NT.V1

EMZY Motorknaufeinheit MZT 35i
Tarkontakt + Magnet
Kabellibergang offen
Motoranschlusskabel EVKA 10m
Kabel 4*0,6 flexibel, geschirmt
Externer TUrtaster (optional an
der Innenseite )

Kabel 2*0,6 flexibel, geschirmt

10 Netzanschluss 230V AC
11 Riegelkontakt
12 Turo6ffner

Seite 19
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12.6 Anschlussplan fiir Beispiel 3

TURTASTER - *1
RIEGELKONTAKT _— *1
TURKONTAKT __—, _—."1 MZT 35i
MCU MI
TYP.E: EMZY
CE  NENNSPANNUNG: 12v =
NENNSTROM: 0.2 -1.2 A
onraxro|C1f| B GND H 5 g Q
EeRsral]| |1 — JHHE
TUR - D H
TASTER = griin
BETRIEBS; D H
SETOUT ol 1A —Dpraun
- (2]
= weill EVKA
| |z|coms (|| EEEEEEE—
L |S|Ne afldf |8 GND
— ?lno 2 D H _‘l schwarz |
EVVA WERK GES.M.B.H & COKG Hw e weilt
WIENERBERGSTR. 59 - 65 +12V
A1120 WIEN
E.ZU.WL.NT.V1
*21 %2
—AT
|
N | —— 1 ]
GND vccC
NETZTEIL
TUROFFNER
L 1 Fiir Tiiréffner mit einer 230V ~ 50Hz
St fnah —_—
Bei der Auswahl des Tiiréffners bitte S300mA it dinsen 230V ~ 50Hz
die maximale Schaltleistung des zusitzliche Netzteil
Relais der EMZY MIKROSTEUERUNG unbedingt erforderlich !
beriicksichtigen ( 30V / 1A). )
. . . . *2 12V Standardtiiréffner mit einer Stromaufnahme von
1 Maximale Leitungslinge 10m maximal 300mA kénnen gemeinsam mit der EMZY
Mikrosteuerung am EMZY Mikro Netzteil E.ZU.WL.Nt.V1
betrieben werden. Abblldung 32
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Abbildung 33

12.7 Beispiel 4

Zweifliigelige Tiir mit Turéffner

1 Steuerung MCU Mi

2 Netzteil E.ZU.WL.NT.V1

3 EMZY Motorknaufeinheit MZT 35i
4 Turkontakt + Magnet

5 Kabeliibergang offen

6 Motoranschlusskabel EVKA 10m
7 Kabel 4*0,6 flexibel, geschirmt

8 Turodffner

9 Kabel 2*0,6 flexibel, geschirmt

10 Netzanschluss 230V AC

Seite 21
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Elektronischer Motor Zylinder

12.8 AnschluBBplan fiir Beispiel 4

TURKONTAKT ___—, _—.1 MZT 35i
MCU MI
TYP.E: EMZY
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NENNSTROM: 0.2 -1.2 A
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A1120 WIEN +12V
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—T__+
|
N | —— 1 ]
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TUROFFNER
I | Fiir Tlroffner mit einer 230V ~ 50Hz
St fnah —
Bei der Auswabhl des Tiiréffners bitte >3|;)c:)nr:"ax1irs1tadir2:e\/son 230V ~ 50Hz
die maximale Schaltleistung des zusitzliche Netzteil
Relais der EMZY MIKROSTEUERUNG unbedingt erforderlich !
beriicksichtigen ( 30V / 1A). )
. . . B *2 12V Standardtiirdffner mit einer Stromaufnahme von
1 Maximale Leitungslinge 10m maximal 300mA kénnen gemeinsam mit der EMZY
Mikrosteuerung am EMZY Mikro Netzteil E.ZU.WL.V1
betrieben werden. Abbl Id u ng 34
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Abbildung 35

12.9 Beispiel 5

Zweifliigelige Tir mit Turéffner
und Betriebsartsteuerung

Steuerung MCU M
Steckernetzteil E.ZU.WL.NT.V1
EMZY Motorknaufeinheit MZT 35i
Turkontakt + Magnet
KabelUbergang offen
Motoranschlusskabel EVKA 10m
Kabel 4*0,6 flexibel, geschirmt
Betriebsartschalter

Kabel 2*0,6 flexibel, geschirmt
10 Netzanschluss 230V AC

11 Taroffner

CoOoO~NOOORARWN -
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12.10 Anschlussplan fiir Beispiel 5

BETRIEBSART __— *1
TURKONTAKT _/._./*1 MZT 35i
MCU MI
TYP.E: EMZY
CE  RENNSPANNUNG: 12v =
NENNSTROM: 0.2 -1.2 A
Konraxr e[|l B} ([ GND B 5 %_ e
onarra|C|l B (O GND — =[5 |5|°
Tasrer 3|00 Bl (O REED griin
ezt I T NS | e
oc-out I A ICD MOT-B =
lcom2(Cll B 1] MOT-A weil EVKA
—|m
| |5[ne )0 Bl |1C GRD - GND
®INno 2 D H D vcc schwarz
o E | f
EVVA WERK GES.M.B.H & COKG Teandnnn R
\ WIENERBERGSTR. 59 - 65/ weifl
A1120 WIEN +12V
E.ZU.WL.NT.V1
*2 *2
—T__+—
K | | —— 1
GND vcC
NETZTEIL
TUROFFNER
I ] Fiir Tiroffner mit einer 230V ~ 50Hz
St fnah e ———
Bei der Auswahl des Tiirdffners bitte >3|;)c:]r;ex.li2tadir2:e\/son 230V ~ 50Hz
die maximale Schaltleistung des zusitzliche Netzteil
Relais der EMZY MIKROSTEUERUNG unbedingt erforderlich !
berticksichtigen ( 30V / 1A). ’
. . . . *2 12V Standardtiirdffner mit einer Stromaufnahme von
1 Maximale Leitungslénge 10m maximal 300mA kénnen gemeinsam mit der EMZY
Mikrosteuerung am EMZY Mikro Netzteil E.ZU.WL.NT.V1
betrieben werden. .
Abbildung 36
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13. Technische Daten
13.1 EMZY Motorknaufmodul MZT 35i

Minimale Liange des Zylinders auf Knaufseite:  31mm

Minimale Ldnge des Zylinders auflen: gemal EVVA Modulsystem

Maximale Lénge des Zylinders:

gemal EVVA Modulsystem

Anzahl Distanzscheiben:

3 Stk. Distanzscheiben a 1,5mm

Modulzylinderausfiihrung:

DPI 5, DPI 6, DPX (nur auf Anfrage), DUAL, 3KS, MCS modular

Kompaktzylinderausfiihrung:

MCS, GPI 5, GPI 6, DPX

Minimales Dornmaf:

35mm bei normkonformer Tiirmontage gemal ONORM B3850, DIN 18101

Knaufabmessungen:

Durchmesser maximal 40 mm, Lange 70mm

Oberflachenausfiihrungen:

Nickel, Chrom, Messing matt, Messing poliert

Einstemmschldsser:

Schlésser mit Europrofilzylinderausnehmung (die meisten DIN- und ONORM-Schlésser)

Unterstiitzte Schlossfunktionen:

Wechselbetatigung und Antipanik (Verdrehkorrektur) sowie mehrfachverriegelnde Schlésser

Verwendbare Beschléage:

keine Einschrankungen bekannt, auch fir Kernziehschutzbeschlage geeignet

SchlieBnasenvarianten:

SchlieRnasen geméak DIN / ONORM sowie Zahnritzel (10/21 Zahne), Doppelsperrnasen

Schlosstourenzahl:

ein- bis mehrtourige Schlésser

Offnungsgeschwindigkeit:

<1 Sekunde pro Schlosstour

Drehmoment:

TNm

Temperaturbereich:

-20 Grad C bis + 70 Grad C

Luftfeuchtigkeit:

20% bis 80 % nicht kondensierend )
° ° Seite 25
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13.2 EMZY Mikrosteuerung MCU Ml

Versorgungsspannung: DC 12V +/-5%, mindestens 1A

Maximale Leistungsaufnahme: 15 VA

Notstromversorgung: durch Errichter mdéglich, vorgegebene Spezifikationen missen eingehalten werden
Temperaturbereich: -20 Grad C bis +70 Grad C

Luftfeuchtigkeit 20% bis 80% nicht kondensierend

EinbaumalBe: geeignet fur Standardunterputzdose UP58 ONORM E 6508 T1-4, DIN 49073-1
Gehauseabmessungen: 66 x 66 x 23mm (HxB xT)

Maximale Motorkabelldnge: 10m, EVKA

Maximalbelastbarkeit Tiir6ffnerrelais: 30V/1ADC/AC

Max. Drahtdurchmesser fiir AnschluBklemmen: 1 5 mm?2

Gewicht: 409

13.3 EMZY Netzteil E.ZU.WL.NT.V1

Versorgungsspannung: AC 100 -240 V 50-60 Hz, 35 VA
Ausgangsspannung: DC 12V /2A
Gehauseabmessungen: 83x74x34mm(HXxBxT)
Gewicht: 120g
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Abbildung 37 Abbildung 38

Abbildung 39

Abbildung 40

14. Interactive Learn

Bei der erstmaligen Inbetriebonahme nach der Montage
muss die Steuerung mit den Eigenschaften der
Einbausituation bekannt gemacht werden. Nach dem
Einschalten geht die Steuerung in einen Wartezustand,
aus dem sie durch Ausfiihren der “Interactive Learn”
Sequenz gebracht werden kann. Alle Parameter werden
auf die Grundeinstellungswerte zuriickgesetzt.

14.1 Inbetriebnahmeprozedur

14.2 Start

Bei der erstmaligen Inbetriebnahme startet der “Interactive
Learn” Modus automatisch. Durch Driicken der Lerntaste
kann er jederzeit manuell gestartet werden (Abbildung 37).
Die Steuerung signalisiert den “Interactive Learn” Modus
durch abwechselndes Blinken der roten und grinen
Leuchtdiode (Abbildung 38).

14.3 Offnen der Tiir

Der Knauf wird durch handisches Verdrehen bis zur unver-
sperrten Anschlagsposition gebracht und die Tar gedéffnet.
(Abbildung 39)

14.4 Start des Lernvorgangs (Standardversion)

FUr die Standardfunktion des Knauftasters (Funktion wie
Turtaster) ist die Tur nur ganz einfach zu schlief3en.
(Abbildung 40)

Achtung:

Der EMZY muss fiir einen erfolgreichen Lernvorgang mindestens
ca. 45 Grad liber seine 0-Lage (Schliisselabzugstellung) in beide
Richtungen hinwegdrehen kénnen.Es gibt jedoch Einstemm-
schlosser, welche das nicht zulassen.
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Abbildung 41
7
ce
/“@
€] 4\\3 7
Abbildung 42
Abbildung 43

14.5 Start des Lernvorgangs (Intelligenter Knauftaster)
Fur die Funktion “Intelligenter Knauftaster” ist der Knauftaster
wahrend des Schlieens der Tar gedrickt zu halten .
(Abbildung 41) Eine genaue Beschreibung der Funktion
“Intelligenter Knauftaster” finden sie unter Kapitel 15 .

14.6 Lernvorgang

Zwei Sekunden nach dem Schliel3en der TUr dreht die
Motorknaufeinheit sich bis zur versperrten Endlage und
zurick in die versperrte Neutrallage. (Abbildung 42)

Wahrend dieser Phase werden folgende Parameter erkannt:

Knauftaster ja/ nein
Knauftaster normal / intelligent
Drehsinn links / rechts
Tourenzahl 1-32
Riegelkontakt ja/ nein

Sollte wahrend dieses Lernvorgangs ein Fehler (Schloss defekt,
Installationsfehler, unmdgliche Tourenzahl ...) auftreten, geht die
Mikrosteuerung in den Stérungszustand. Dabei blinkt die rote
Leuchtdiode. (Abbildung 43)

Nach der Fehlerbehebung (siehe Kapitel 16), kann die Mikro-
steuerung durch Betéatigung des Lerntasters (Abbildung 37)
wieder in den “Interactive Learn” Modus gebracht werden.

Nach erfolgreichem Lernvorgang startet eine 15 Sekunden
dauernde Wartezeit. In dieser Zeit kbnnen nach Bedarf die
Panikfunktion und die Wechselbetatigung parametriert werden.
Lauft diese Wartezeit ohne weitere Aktionen des Benltzers

ab, ist die Mikrosteuerung nun betriebsbereit. Dies wird durch
ein dauerndes Leuchten der roten Leuchtdiode signalisiert.
(Eine genaue Beschreibung der Signalcodes der Leuchtdioden
finden Sie im Kapitel 14.10). Seite 28
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14.7 Panikfunktion

Bei einem Schloss mit Panikfunktion muss innerhalb der
Abbildung 44 15 Sekunden Wartezeit der Drlicker betétigt und die Tur
“‘panikgedffnet” werden.(Abbildung 44 / 45)

Nach dem Schliel3en der Tur versperrt die Motorknaufeinheit
diese und der Parameter Panikfunktion wird gespeichert.
Die Wartezeit von 15 Sekunden wird neu gestartet.

Flr Schldsser ohne Panikfunktion wird dieser Punkt

Ubersprungen.

Abbildung 45
14.8 Wechselbetatigung
Fur die Parametrierung der Funktion Wechselbetatigung
muss wahrend der Wartezeit von 15 Sekunden der Knauf-
bzw. Turtaster betatigt werden. (Abbildung 46)

Abbildung 46
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_@ Nach dem die Motorknaufeinheit sich in die unversperrte
Neutrallage gedreht hat, den Knauf manuell bis auf Anschlag
zur unversperrten Seite drehen und die Tar 6ffnen und wieder
schlieRen. (Abbildung 47 / 48)

14.9 Betriebsbereitschaft

!
@@ QP Abbildung 47 Nach Ablauf der Wartezeit ist die Mikrosteuerung betriebsbereit.
Dieser Zustand wird durch ein dauerndes Leuchten der roten

Leuchtdiode signalisiert. ( Abbildung 49 )
A Sollte etwas an der Parametrierung gedndert werden missen,
i kann die Steuerung durch Betatigen des Lerntasters
(Abbildung 37) jederzeit wieder in den “Interactive Learn”
Modus gebracht werden.
Nach Ende der Inbetriebnahme bitte den beiliegenden
Aufkleber an der Steuerung anbringen. (Abbildung 50)

Abbildung 48

Abbildung 49 Abbildung 50
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Rot leuchtet

Grin leuchtet

Grin blinkend

Rot und Griin leuchtet

Rot / Griin abwechselnd blinkend

14.10 Signalcodes der Leuchtdioden

“Interactive Learn”

sicher versperrt
aufgesperrt
Wechselbetatigungsphase
Aktivitat ( Auf -, Zusperren )

Rot blinkend Stérung
Abbildung 51 15. Intelligenter Knauftaster
Der Knauftaster der Motorknaufeinheit kann im “Interactive Learn”
Modus auf eine von zwei Funktionsarten parametriert werden.
1. Normale Knauftasterfunktion
Das Betétigen des Knauftasters bewirkt ein Aufsperren der
@ Motorknaufeinheit.
C é) 2. Intelligenter Knauftaster
¢ Das Betétigen des Knauftasters bewirkt ein Aufsperren der
p@ Motorknaufeinheit.
& § Q Zusatzlich:
Q2 Das Betatigen des Knauftasters bei offener Tir von mindestens
2,5 Sekunden bewirkt ein Umschalten zwischen Tag- und Nacht-
Abbildung 52 betrieb.

Eine Quittierung der Umschaltung erfolgt durch eine kurze Links-
Rechts-Drehung der Motorknaufeinheit. (Abbildung 52)

Tagbetrieb: Die Tur bleibt trotz geschlossenem Tlrkontakt entriegelt.
Nachtbetrieb: Die Tur wird immer verriegelt.
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16. Parametrierung

Die folgenden Parameter sind mittels der EMZY Mikro Konfigurationssoftware einstellbar.

Zusatzlich zur Software werden ein PDA (Personal Digital Assistent) mit Palm-Betriebssystem und das
EMZY Mikro Infrarotmodul oder das USB Parametrieradapter Set benétigt.

Eine ausfihrliche Beschreibung finden Sie im Softwarehandbuch.

16.1 Grundfunktionen

Die in den Klammern angegebenen Zeiten (Minimalwert / Grundeinstellung / Maximalwert ) kédnnen innerhalb
der Grenzwerte frei gewahlt werden. Ein Wert von 255 wird als "unendlich” interpretiert.
(5/20/255) Sekunden

Turoffenzeit (3/10 ohne bzw. 3 mit Wechsel / 250 ) Sekunden
Aufgesperrt-Zeit (1/2/730) Sekunden

Zusperr-Verzégerungszeit (2/3/255) Sekunden

Taroffner-Relais-Aktivzeit (2/3/10) Sekunden

Wechselbetatigungszeit (2/5/250) Sekunden
Manipulations-Korrekturwartezeit (1/2/25) Sekunden

Anzahl weiterer Korrekturversuche

16.2 Frei definierbarer Eingang
Mdogliche Funktionen:
(0) Betriebsart ( Grundeinstellung, unbeschaltet entspricht Nachtbetrieb )

(1) Zweites Freigabekriterium
(2) Zusperrtaster
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16.3 Knauftaster
Mogliche Funktionen:
(0) genauso wie Turtaster ( Grundeinstellung )

(1) wie Turtaster, aber zundchst ohne Wechselbetéatigung, erst ein nochmaliges Driicken in unversperrter
Lage veranlasst diese

(2) “Intelligenter Knauftaster” mit Tag / Nachtfunktion
Dricken des Knauftasters bei geschlossener Tur wirkt wie Tirtaster
Dricken des Knauftasters bei offener TuUr fir mindestens 2,5 Sekunden bewirkt ein Umschalten zwischen
Tag- und Nachtbetrieb. Die Quittierung der Umschaltung erfolgt durch eine kurze Links- Rechts- Drehung
der Motorknaufeinheit.
Tagbetrieb: Die Tur bleibt trotz geschlossenem Turkontakt entriegelt.
Nachtbetrieb: Die Tur wird immer verriegelt
Wird diese Funktion des Knauftasters ausgewahlt ,so wird der Betriebsarteingang der EMZY Mikrosteuerung

ignoriert. Er kann aber auf eine andere Funktion parametriert werden. ( Siehe Kapitel 16.2 )

Sollte die Funktion “Aufsperren-warten” aktiviert sein, so wird diese bei der Funktion “Intelligenter Knauftaster”
ignoriert. Die Umschaltanforderung des “Intelligenten Knauftasters” wird in jedem Fall sofort ausgefuhrt.
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16.4 Relaisausgang und OC-Ausgang
Mdogliche Funktionen:

(0) Tardffner ( Grundeinstellung fur Relaisausgang)

(1) sicherer Sperrzustand ( Grundeinstellung fur OC-Ausgang )

(2) Durchtritt moglich

(3) Spiegelung Turkontakt

(4) Spiegelung Riegelkontakt

(5) Spiegelung Betriebsarteingang

(6) Spiegelung Tirtaster ( Ausgabe eines 1 Sekunden Impulses bei Start eines Offnungsvorganges )
(7) Summenalarm ( VerODERung einer Auswahl aus mehreren Ursachen )

(8) Summer- Ansteuerungssignal

16.5 Signalquellen fir den Summenalarm

Es kénnen beliebig viele Alarmursachen fiir jeweils Tag- und Nachtbetrieb ausgewahlt werden.
Die Alarmursachen werden Oder-verknUpft ( d.h. bereits eine dieser Ursachen I6st einen Summenalarm aus ).

(0) Offenzeittiberschreitung ( Signal wird inaktiv ab Schlie3en des Tirkontaktes )

(1) Panikéffnung ist erfolgt ( Signal wird inaktiv ab Schlie3en des Riegelkontaktes )

(2) Sabotage ( Knaufsensorleitung wurde beeinflusst, Signal wird inaktiv nach Eintreten eines regularen Zustandes
und des daraufhin gelungenen Halb-Lern-Zyklus )

(3) Turaufbruch ( Signal wird inaktiv ab nachstem Erreichen des sicheren Sperrzustandes )

(4) Zusperrbefehl misslungen ( Signal wird inaktiv ab sicherem Sperrzustand oder Aufsperrbefehl)

(5) Stérung der Sperrlogik ( Signal wird inaktiv nach gelungenem Halb-Lern-Zyklus )

Eine ausfihrliche Beschreibung der im Kapitel “Parametrierung” verwendeten Begriffe, finden sie im Softwarehandbuch.
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17. Fehlersuche

Fehler

Mdogliche Ursache

Emzy Mikrosteuerung geht nicht
in den “Interactive Learn” Modus

Uberpriifen Sie den Anschluss des Netzteils

Lernvorgang funktioniert nicht

Motorknaufeinheit beginnt sich
wahrend des Lernvorgangs nicht
zu drehen

Motorzylinder stellt sich wéhrend
des Lernvorgangs nicht in die
Nulllage sondern dreht “hin und her”

Uberpriifen Sie die Funktion des Turkontakts
( bei geschlossener Tir > Kontakt geschlossen )

Uberpriifen sie den Anschluss der Motorknaufeinheit, achten Sie
besonders auf die Sensorleitungen.
( griin und gelb missen farbenrichtig angeschlossen sein )

Uberpriifen Sie den Turtastereingang, dieser muss wahrend des
Lernvorgangs offen sein und darf nicht betatigt werden.

Bei Panikschléssern sperrt die
Motorknaufeinheit nach einer Panik-
6ffnung nicht mehr zu, wenn die Tir
nicht gedffnet wird

Bei Panikschléssern sperrt die
Motorknaufeinheit nach einer Panik-
funktion mit Offnen und SchlieRen
der TUr zu, jedoch sperrt er bis zum
Schlossanschlag zu und korrigiert
sich erst von dort in die Nulllage

Uberpriifen Sie die Funktion des Riegelkontakts
( versperrt > Kontakt geschlossen )

Parametrieren Sie die Funktion Panik beim Lernvorgang.

Bei Panikschléssern und einem
zweitourigen Schloss sperrt die
Motorknaufeinheit nach einer Panik-
6ffnung nur eine Tour zu.

Uberprifen Sie die Position des Riegelkontakts.
( beim Zusperren darf er erst in der letzten Tour schalten )
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Fehler

Mdogliche Ursache

Ein angeschlossener Turéffner
wird nicht angesteuert

Uberpriifen Sie, ob eine Freilaufdiode parallel zum Turéffner und
korrekt gepolt eingebaut ist

Uberpriifen Sie die maximale Einschaltdauer des Turéffners laut
Typenschild (fur eine korrekte Funktion wahrend einer Daueréffnungs-
zeit muss der Turéffner eine 100% Einschaltdauer aufweisen).

Nach dem Abfallen des Turéffners
fuhrt die Steuerung einen Reset aus

Uberpriifen Sie, ob eine Freilaufdiode parallel zum Tirdffner und
korrekt gepolt eingebaut ist.

Uberpriifen Sie die Stromaufnahme des Turéffners (maximal 300mA)
Sollte der Turo6ffner eine héhere Stromaufnahme haben, ist unbedingt
ein eigenes Netzteil fur ihn zu verwenden.

Uberprifen Sie die Nennspannung des Turéffners laut Typenschild
(12V DC).

Nach dem Betatigen des Turéffners
sperrt die Motorknaufeinheit sofort
zu, obwohl die Tar nicht gedffnet
wurde und die Turéffneranzugszeit
noch nicht abgelaufen ist.

Uberpriifen Sie die Stromaufnahme des Tiréffners (maximal 300mA)
Sollte der Turéffner eine héhere Stromaufnahme haben, ist unbedingt
ein eigenes Netzteil fir ihn zu verwenden.

Uberpriifen Sie die Nennspannung des Turéffners laut Typenschild
(12V DC).

Die Masse des Turéffners darf nicht an eine der GND Klemmen
sondern nur an die POWERGND Klemme angeschlossen werden.

Achtung: Dieses Gerat wird durch eine selbstriickstellende Sicherung geschitzt.
Im Inneren des Geh&uses befinden sich keinerlei durch den Benutzer austauschbare Teile.
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18. Anhang
18.1 Open Collector Ausgang

Der OC-Ausgang der EMZY Mikrosteuerung ist
ein ungeschitzter Transistorausgang mit einem
Schaltvermdégen von 12V / 300mA.

Beim Anschluss von externen Komponenten an
den OC-Ausgang ist unbedingt auf richtige Polung
und Verwendung von Freilaufdioden zu achten.

( Siehe Abbildung 53/54)

Eine ausfihrliche Beschreibung der méglichen
Funktionen, des Open Collector Ausgangs, finden
sie im Softwarehandbuch Kapitel 6.4.2.

Verdrahtungsfehler kénnen zur Beschadigung
der EMZY Mikrosteuerung fithren !

Bei der Montage ist unbedingt
darauf zu achten, dass sie nur
durch entsprechend geschultes
Personal vorgenommen wird !

EVVA Sicherheitstechnologie GmbH
Wienerbergstralle 59 - 65

A-1120 Wien

T+43181165-0 F+4318122071
office-wien@evva.com www.evva.com
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